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FIȘA DISCIPLINEI
1. Date despre program: 
 
	1.1 Instituția de învățământ superior
	Universitatea Națională de Știință și Tehnologie POLITEHNICA din București

	1.2 Facultatea
	Inginerie Aerospaţială

	1.3 Departamentul
	Științe aerospațiale “Elie Carafoli”

	1.4 Domeniul de studii universitare 
	Inginerie Aerospațială 

	1.5 Programul de studii universitare 
	Navigație Aeriană / Air Navigation 

	1.6 Ciclul de studii universitare
	Licență

	1.7 Limba de predare
	Engleză

	1.8 Locația geografică de desfășurare a studiilor 
	București


 
2. Date despre disciplină: 
	2.1 Denumirea disciplinei 
	Organe de mașini / Machine Parts

	2.2 Titularul activităților de curs
	Dr. ing. Ion FUIOREA

	2.3 Titularul activităților de seminar
	Dr. ing. Ion FUIOREA

	2.4 Anul de studiu
	2
	2.5 Semestrul
	I
	2.6. Tipul de evaluare
	V
	2.7 Statutul disciplinei
	Ob

	2.8 Categoria formativă 
	DF
	2.9 Codul disciplinei 
	B.L.09.IA.4.III.Ob.5


 
3. Timpul total (ore pe semestru al activităților didactice)
	3.1 Număr de ore pe săptămână
	3
	3.2 Din care: curs
	2
	3.3 seminar

	1

	3.4 Total ore din planul de învățământ 
	42
	3.5 Din care: curs
	28
	3.6 seminar

	14

	Distribuția fondului de timp:
	ore

	Studiul după manual, suport de curs, bibliografie și notițe
Documentare suplimentară în bibliotecă, pe platformele electronice de specialitate
Pregătire seminarii/ laboratoare/proiecte, teme, referate, portofolii și eseuri
	56

	Tutorat
	 0

	Examinări 
	 2

	Alte activități (dacă există): 
	 0

	3.7 Total ore studiu individual
	58

	3.8 Total ore pe semestru
	100

	3.9 Numărul de credite
	4


 
4. Precondiţii (acolo unde este cazul): 
	4.1 de curriculum 
	- 

	4.2 de competente 
	- 




5. Condiţii (acolo unde este cazul): 
	5.1 de desfăşurare a cursului 
	- 

	5.2 de desfăşurare a seminarului / 
laboratorului / lucrărilor practice / proiectului 
	- 



6. Obiectiv general
Cunoaşterea şi utilizarea termenilor specifici disciplinei. 
Cunoaşterea, învăţarea şi înţelegerea noţiunilor cinematicii, dinamicii şi rezistenţei mecanismelor.
Însuşirea algoritmilor de rezolvare a diferitelor tipuri de probleme. Formarea deprinderilor şi abilităţilor de calcul pentru diferitele mărimi mecanice specifice capitolelor predate în cadrul disciplinei. Dezvoltarea capacităţilor de analiză şi sinteză privind identificarea tipurilor de probleme şi metodele de rezolvare corespunzătoare. Înţelegerea şi însuşirea procesului de modelare a fenomenelor dinamice reale, formularea lor matematică, găsirea soluţiei şi interpretarea rezultatelor. Dobândirea unei gândiri metodice capabile de a realiza conexiuni logice între cunoştinţele predate şi aplicaţiile practice
Dezvoltarea capacităţii de autoevaluare. 
Dezvoltarea creativităţii.


7.  Rezultatele învățării
	Rezultatele învățării

	Cunoștințe
	
Explică fundamentele mecanismelor, transmisiilor mecanice și elementelor de mașini utilizate în ingineria aerospațială.
Descrie principiile cinematicii, dinamicii și rezistenței mecanismelor.
Explică principiile modelării mecanismelor, camelor, angrenajelor și trenurilor de angrenaje.
Cunoaște principiile proiectării mecanismelor și transmisiilor mecanice.
Cunoaște terminologia tehnică și standardele specifice domeniului.

	Abilități
	
Analizează și rezolvă probleme privind mecanismele, camele și angrenajele.
Modelează și calculează parametrii cinematici și dinamici ai mecanismelor.
Proiectează mecanisme și transmisii mecanice utilizând metode inginerești adecvate.
Utilizează aplicații informatice pentru analiza și proiectarea mecanismelor.
Interpretează și argumentează rezultatele calculelor și simulărilor.

	Responsabilitate și autonomie
	
Selectează în mod autonom metodele adecvate de analiză și proiectare.
Evaluează critic soluțiile tehnice și justifică alegerea acestora.
Respectă normele profesionale, standardele tehnice și cerințele de siguranță.
Colaborează eficient în echipe multidisciplinare.
Manifestă autonomie în documentare și dezvoltare profesională continuă.


 


8. Conţinut: 
	8.1 Curs  
	Metode de învăţământ 
	Obs/ nr. ore 

	Physical Principles  
	Prelegere interactivă la tablă, prin proiecţii imagini sau show-uri, filme tehnice; demonstrații; antrenarea studenților în dialoguri specifice; explicații 
	1 

	Mechanisms and Simple Machines 
	
	1 

	Links, Frames and Kinematic Chains 
	
	1 

	Pairs, Higher Pairs, Lower Pairs and Linkages 
	
	1 

	Degrees of Freedom of Planar Mechanisms Gruebler's Equation  
	
	1 

	Finite Planar Translational & Rotational Transformation 
	
	1 

	Denavit-Hartenberg Notation Planar Linkages Grashof's theorem 
	
	2 

	Cam Mechanisms Cam Nomenclature 
	
	1 

	Motion events Constant Velocity Motion Constant Acceleration Motion Harmonic Motion 
	
	1 

	Cam Design 
	
	1 

	Disk Cam with Knife-Edge Translating Follower 
	
	1 

	Disk Cam with Oscillating Knife-Edge Follower 
	
	1 

	Gears Classification 
	
	1 

	Spur gears external & internal contact 
	
	1 

	Parallel helical gears 
	
	1 

	Herringbone gears (or double-helical gears) 
	
	1 

	Rack and pinion (The rack is like a gear whose axis is at infinity.) 
	
	1 

	Straight bevel gears 
	
	1 

	Spiral bevel gears 
	
	1 

	Crossed-helical gears 
	
	1 

	Worm and worm gear 
	
	1 

	Planetary gears 
	
	1 

	Ex. Turboprop gear boxes 
	
	1 

	Fundamental Law of Gear-Tooth Action 
	
	1 

	Involute Curve 
	
	1 

	Condition for Correct Meshing 
	
	1 

	Ordinary Gear Trains Planetary gear trains 
	
	1 

	                                                                                                                                                    Total 
	28 

	Bibliografie:  
 

	8.2. Seminar 
	Metode de învăţământ 
	Observaţii / nr. ore 

	Design for Links, Frames and Kinematic Chains 
	Rezolvarea problemelor împreună cu 
studenţii; discuţii; explicaţii;  
Se 	efectuează experimente numerice pentru 
verificarea relaţiilor de calcul teoretice. 
	2 

	Problems for Finite Planar Translational & Rotational Transformation 
	
	2 

	Applications for Denavit-Hartenberg Notation Planar Linkages Grashof's theorem 
	
	2 

	Theoretical models for Motion events 
	
	2 

	Aplications for cam design 
	
	2 

	Design themes for different types of gears 
	
	2 

	Design themes for gear trains (ordinary and planetary) 
	
	2 

	Total 
	14 

	Bibliografie: 
1. Jospeh E. Shigley, Mechanical engineering design (McGraw-Hill series in mechanical engineering) 4th Edition 
2. Richard Budynas, Keith Nisbett  Shigley's Mechanical Engineering Design (Mcgraw-hill Series in Mechanical Engineering) 8th Edition 



9. Evaluare 
	Tip de activitate 
	10.1 Criterii de evaluare 
	10.2 Metode de evaluare 
	10.3 Pondere din nota finala 

	10.4 Curs 
	Însuşirea noţiunilor teoretice si utilizarea corectă a termenilor şi 
a noţiunilor specifice cursului 
Aplicarea corectă a metodelor specifice de rezolvare a problemelor şi utilizarea corectă a noţiunilor şi termenilor specifici 
	Rezolvarea diferitelor probleme specifice cursului 
	60% 
 

	10.5 Seminar / laborator / lucrări practice / proiect 
	Activitatea desfăşurată în cadrul orelor de seminarii. 
Aplicarea corectă a metodelor specifice de rezolvare a problemelor şi utilizarea corectă a noţiunilor şi termenilor specifici 
	Cuantificarea activităţilor desfăşurate pentru proiectarea şi calculul unui tip de mecanism.   
	30% (seminar) 
+  
10% (prezenţă) 

	10.6 Standard minim de performanta 

	Punctajul final se face prin adunarea punctajelor din evaluări. Condiția de promovare este de minim 50 de puncte. 









 
	Data completării 
	Titular curs
	Titular de aplicații

	25.09.2025
	Dr. ing. Ion FUIOREA
	Dr. ing. Ion FUIOREA

	
	
	

	Data avizării în departament 
	Pentru director de departament
Conf. dr. ing. Laurenţiu-Eugen MORARU

	
	

	Data aprobării în Consiliul Facultății

	Decan 
Prof. dr. ing. Daniel-Eugeniu CRUNȚEANU
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