CURRICULUM VITAE

1. Date personale
Numele: LUNGU
Prenumele: ROMULUS
Data si locul nasterii: 03.10.1952, Bistrita-Nasaud
Nationalitatea: romana
Cetatenia: romana
Starea civila: casatorit, doi copii

2. Studii universitare
Universitatea din Craiova, Facultatea de Electrotehnicd, Specializarea: Automatizari si
Calculatoare. Admitere: 1971. Absolvire: 1976. Examen de Stat: 1976, nota 10.

3. Doctorat
Institutul de aviatie - Bucuresti (admitere si stagiu), AcademiaTehnica Militara - Bucuresti
(finalizare stagiu si sustinerea tezei); Domeniul: Inginerie aerospatiala
Teza de doctorat: Modelarea matematica si sinteza sistemelor giroscopice, cu aplicatii la
stabilizarea, navigatia si dirijarea aparatelor de zbor.
Conducitor stiintific: Col. Prof. dr. ing. Ioan Aron
Data sustinerii tezei:01.03.1991 - Academia Tehnica Militara - Bucuresti
Titlul stiintific obtinut: Doctor inginer in domeniul "Inginerie aerospatiala”
Specialitatea "Sisteme de comanda a armamentului si tehnicii de lupta, aeronave militare". Teza
de doctorat a fost publicatd in cartea "Automatica girostabilizatoarelor" sub egida Editurii
Enciclopedice, Bucuresti, 1994

4. Limbi strdine
Franceza - citit, scris, vorbit
Engleza - notiuni, traducere tehnica
Rusa - citit, scris, vorbit

5. Specializari in straindtate
ECAM - Bruxells - anul 1993 (10.01 - 5.02)
ENAC - Toulouse - anul 1998 (1.03-15.04)

6. Activitatea profesional — stiintificd

A. Activitatea profesionald si didactica

Inginer stagiar: 04.08.1976 - 15.09.1980
Asistent (15.09.1980-01.10.1990) si Sef de lucrari (01.10.1990 — 01.10.1993) — Facultatea de
Automatica, Universitatea din Craiova, Conferentiar (01.10.1993-01.03.1997) — Facul-tatea de
Electrotehnica, Catedra Bazele Electrotehnicii, Universitatea din Craiova, Profesor (01.03.1997-
1.02.2005) - Facultatea de Electrotehnica, Catedra Bazele Electrotehnicii, Universitatea din Craiova,
Profesor, Sef Catedra Avionica (2005-2008), Prodecan -  Facultatea de Electrotehnica,
Universitatea din Craiova (1996-2000, 2008-2012), Prorector — Universitatea din Craiova (2016-
2017).
Am predat urmatoarelor cursuri din planul de invdtdmant al specializarii "Echipamente si
instalatii de aviatie" (ciclul de licenta):
- Echipamente si sisteme giroscopice;
- Automatizarea aparatelor de zbor;
- Sisteme de conducere a zborului/Constructia pilotilor automati;
- Sisteme de dirijare a rachetelor;
Am predat urmaétoarelor cursuri din planul de invatamant al ciclului de master ,,Sisteme
complexe pentru inginerie aerospatiala”:
- Controlul automat al zborului aeronavelor la aterizare;



- Controlul automat adaptiv al zborului aeronavelor folosind retele neuronale;
- Analiza si sinteza sistemelor giroscopice pentru stabilizare, navigatie si dirijare
aerospatiala.

Am mai predat urmatoarele cursuri:

- Mecanica fluidelor si echipamente fluidice;

- Mecanica fluidelor si elemente de aerodinamica;

- Echipamente hidraulice si pneumatice;

- Echipamente si sisteme hidropneumatice de bord.

Am realizat aprox.100 lucrari de laborator.
Am condus aprox. 180 proiecte de licenta si disertatii.

B. Activitatea stiintifica

Principalele directii de cercetare stiintifica sunt urmatoarele:

1.

W

modelarea matematica, analiza proceselor dinamice liniare §i neliniare, calculul erorilor,
proiectarea legilor de reglare si studiul asistat de calculator pentru diferite traductoare
accelerometrice si girometrice, respectiv pentru diferite structuri de echipamente si sisteme
giroscopice (girostabilizatoare si capete giroscopice de dirijare mono, bi si triaxiale) pentru
vehicule aerospatiale;

. cercetari teoretice si experimentale privind echipamentele pentru zborul la mare altitudine (de

presurizare, climatizare si oxigen) si sistemele de reglare a eficientei aerodinamice a
comenzilor pentru aparatele de zbor;

. studii privind stabilitatea si dinamica sistemelor hidraulice §i pneumatice pentru actionarea

suprafetelor de comanda ale aeronavelor;

algoritmi de estimare, identificare si controlul automat optimal al zborului aeronavelor si
rachetelor;

proiectarea unor structuri adaptive cu retele neuronale pentru stabilizarea si dirijarea
aeronavelor si rachetelor;

proiectarea unor structuri de control automat al zborului aeronavelor la aterizare, cu controlere
fuzzy, cu controlere optimale si cu controlere adaptive folosind conceptul inversarii dinamice si
separarea variabileor de stare pe mai multe scari de timp;

coordonarea activitatilor de conceptie si realizare a unui complex de laboratoare de
cercetare si didactice cu profil aeronautic in general si avionica 1n special, cu lucrari complexe
inter si multidisciplinare asistate de calculator.

Activitatea stiintifica este concretizatd in principal in urmatoarele lucrari:
- 17 tratate si monografii/capitole publicate in edituri consacrate;
- 271 articole publicate:

- 105 articole in reviste de specialitate;
- 118 lucriri prezentate la conferinte internationale si publicate in Proceedings;
- 48 lucrari prezentate la manifestari stiintifice nationale si publicate in volume;

- 6 indrumare de laborator;

- 26 contracte de cercetare;

- O serie de articole si carti sunt citate in 120 de lucrari de specialitate (articole, comunicari
stiintifice, carti, manuale, contracte de cercetare si teze de doctorat);

- Membru in comitete de organizare a unor manifestari stiingifice nationale si internationale;

- Chairman si co-chairman la conferinte nationale si internationale;

- Conducator de doctorat in domeniul Inginerie Aerospatiala in cadrul Scolii Doctorale de
Inginerie Aerospatiala din Universitatea Politehnica Bucuresti;

- Membru in comisii de examene, referate, teze de doctorat si in comisii de licenta/dizertatii;

- Apartenenta la societati stiintifice:

1. Academia Internationala de Astronautica (IAA);

2. Academia Oamenilor de Stiinta din Romania;

2. Comisia de Astronautica a Academiei Romane;

3. Asociatia de Aeronautica si Astronautica a Romaniei;

4. Societatea Romana de Automatica si Informatica Tehnica.



C. Alte activitati

Fondatorul Specializarii "Echipamente si instalatii de bord" la Universitatea din Craiova;

Dotarea tehnico-materiala a laboratoarelor Specializarii "Echipamente si instalatii de bord" cu 3
aeronave (MIG-21, AN-24 si SLIN 526), o cabina de aeronava IAR-99 Soim echipamente si
sisteme de aviatie;

Coordonarea activitatilor didactica si stiintifica la Ciclul de licenta ,,Echipamnete si Instalatii de
Aviatie”;

Coordonarea activitatilor didactice si stiintifice la Ciclul de Master - Specializarea "Sisteme
complexe pentru inginerie aerospatiala";

Membru al Comisiei de Inginerie aerospatiala, autovehicule si transporturi din cadrul
CNATDCU (Consiliul National de Atestare a Titlurilor, Diplomelor si Certificatelor Universitare)
2016-2020;

Expert evaluator pentru proiecte finantate de M.E.N. prin C.N.C.S.L.S;

Expert evaluator A.R.A.C.L.S. in domeniul ,,Inginerie aerospatiala” (membru in comisii de
autorizare si acreditare a unor specializari din domeniu, studii de master, precum si in doud comisii
de de evaluare institutionala - Academia Tehnicd Militara din Bucuresti — 2009 si Universitatea
Politehnica din Bucuresti);

Membru in Consiliul Facultatii (1992 - 2016) si in Consiliul Departamentului de Inginerie
electrica, energetica si acrospatiala (2011-2017);

Membru in Senatul Universititii din Craiova (1996-2000, 2012-2016, 2016-2017);

Prodecan (1996-2000, 2008-2012);

Sef de Catedra (Catedra de Avionica, 2005-2008);

Prorector — Universitatea din Craiova (2016-2017).

Membru in Comitetul Stiintific al conferintei internationale ,,1% International Conference New
Challenges in Aerospace Sciences (NCAS 2013)”, Bucuresti, 7-8 Noiembrie 2013.

7. Evidentieri, distinctii:

Premiul AUREL VLAICU decernat de ACADEMIA ROMANA in anul 1999 pentru cartea
"Echipamente si sisteme giroscopice";

Premiul AGIR decernat de Asociatia Generali a Inginerilor din Romaénia in anul 2015 pentru
cartea ,,Estimarea starii aparatelor de zbor”;

Premiul AGIR decernat de Asociatia Generald a Inginerilor din Romania in anul 2016 pentru
cartea ,,Controlul automat al acronavelor la aterizare”;

Premiul AGIR decernat de Asociatia Generali a Inginerilor din Romania in anul 2025 pentru
cartea ,,Actuatoare giroscopice”;

Membru corespondent al International Academy of Astronautics (IAA);

Premiul UEFISCDI/PN 11, Program Resurse umane - Competitia “Premierea rezultatelor
cercetarii” 2012 pentru lucrarea: Full-order observer design for linear systems with unknown inputs
(International Journal of Control, vol. 85, nr. 10, 2012, pag. 1602-1615, autori: M. Lungu, R.
Lungu). Cod proiect: PN-II-RU-PRECISI-2012-6-1071.

Premiul UEFISCDI/PN II, Program Resurse umane - Competitia “Premierea rezultatelor
cercetarii” 2013 pentru lucrarea: Automatic Control of Aircraft in Longitudinal Plane During
Landing (IEEE Transactions on Aerospace & Electronic Systems, vol. 49, nr. 2, 2013, pag. 1338-
1350, autori: R. Lungu, M. Lungu, T.L. Grigorie). Cod proiect: PN-II-RU-PRECISI-2013-5255.
Premiul UEFISCDI/PN II, Program Resurse umane - Competitia “Premierea rezultatelor
cercetarii” 2013 pentru lucrarea: ALSs with Conventional and Fuzzy Controllers Considering Wind
Shears and Gyro Errors (Journal of Aerospace Engineering, vol. 26, nr. 4, 2013, pag. 794-813,
autori: R. Lungu, M. Lungu, T.L. Grigorie). Cod proiect: PN-II-RU-PRECISI-2013-5035.

Premiul UEFISCDI/PN II, Program Resurse umane “Competitia “Premierea rezultatelor
cercetarii” 2014 pentru lucrarea: Reconfigurable Controller for Active Fault-tolerant Control
Systems with Applicability to Flight Control. (Proceedings of the Romanian Academy, Series A:
Mathematics, phisics, technical sciences, information science, vol. 15, nr. 2, pag. 191-199, 2014,
autori: M. Lungu, R. Lungu. Cod proiect: PN-II-RU-PRECISI-2014-6455.

Premiul UEFISCDI/PN II, Program Resurse umane - Competitia “Premierea rezultatelor
cercetarii” 2015 pentru lucrarea: Adaptive Control of the Helicopters’ Pitch Angle and Velocity



(Journal of Aerospace Engineering, vol. 27, no. 5, autori: R. Lungu, M. Lungu). Cod proiect: PN-II-
RU-PRECISI-2015-11425.

Premiul UEFISCDI/PN 11, Program Resurse umane - Competitia “Premierea rezultatelor
cercetarii” 2015 pentru lucrarea: Application of H»H, and Dynamic Inversion Techniques to
Aircraft Landing Control (Aerospace Science and Technology), vol. 46, pp. 146-158, autori: R.
Lungu, M. Lungu). Cod proiect: PN-II-RU-PRECISI-2015-14159.

Premiul UEFISCDI/PN 11, Program Resurse umane - Competitia “Premierea rezultatelor
cercetarii” 2015 pentru lucrarea: Application of H»/H, Technique to Aircraft Landing Control
(Asian Journal of Control, vol. 17, no. 6, pp. 2153-2164, 2015, autori: M. Lungu, R. Lungu). Cod
proiect: PN-II-RU-PRECISI-2015-14537.

Premiul UEFISCDI/PN 1II, Program Resurse umane - Competitia “Premierea rezultatelor
cercetarii” 2016 pentru lucrarea: Control of the Aircraft Lateral-Directional Motion during Landing
using the H-inf Control and the Dynamic Inversion (Proceedings of the Romanian Academy, Series
A: Mathematics, Phisics, Technical Sciences, Information Science, vol. 16, nr. 4, pag. 547-555,
2015, autori: R. Lungu, M. Lungu). Cod proiect: PRECISI-2016-15199.

Premiul UEFISCDI/PN 11, Program Resurse umane - Competitia “Premierea rezultatelor
cercetarii” 2016 pentru lucrarea: Automatic Control of Aircraft Lateral-directional Motion during
Landing using Neural Networks and Radio-technical Subsystems (Neurocomputing Journal, vol.
171, pag. 471-481, 2016, autori: M. Lungu, R. Lungu). Cod proiect: PRECISI-2016-16905.

Premiul UEFISCDI/PN 11, Program Resurse umane - Competitia “Premierea rezultatelor
cercetarii” 2016 pentru lucrarea: Adaptive flight control law based on neural networks and dynamic
inversion for micro aerial vehicles (Neurocomputing Journal, vol. 199, pag. 40-49, 2016, autori: R.
Lungu, M. Lungu). Cod proiect: PRECISI-2016-16916.

Premiul UEFISCDI/PN 1II, Program Resurse umane - Competitia “Premierea rezultatelor
cercetarii” 2017 pentru lucrarea: Automatic landing system using neural networks and radio-
technical subsystems (Chinese Journal of Aeronautics, vol. 30, nr. 1, pag. 399-411, autori: R. Lungu,
M. Lungu). Cod proiect: PRECISI-2017- 13534.

Premiul UEFISCDI/PN III, Program Resurse umane - Competitia “Premierea rezultatelor
cercetarii” 2018 pentru lucrarea: Neural Network based Adaptive Control of Airplane's Lateral-
directional Motion during Final Approach Phase of Landing (Engineering Applications of Artificial
Intelligence, vol. 74, 2018, pag. 322-335, autori: M. Lungu, R. Lungu). Cod proiect: PRECISI-2018-
42150.

UEFISCDI/PN 1III Prize, Program Resurse umane - Competitia “Premierea rezultatelor
cercetarii” 2019 pentru lucrarea: Adaptive Neural Network-Based Satellite Attitude Control by using
the Dynamic Inversion Technique and a VSCMG Pyramidal Cluster (Complexity, 2019, autori: M.
Lungu, R. Lungu). Cod proiect: PRECISI-2019-31509.

Evidentiat pentru contributiile aduse la dezvoltarea invatamantului superior "50 de ani de
invatamant superior la Universitatea din Craiova";

Diploma de onoare decernatd de Senatul Universitatii din Craiova in anul 2007 la aniversarea a 60
de ani de invatamant universitar;

Medalie de onoare pentru rezultatele deosebite obtinute in activitatea de cercetare stiintifica pe
parculul anului 2014 — Gala excelentei in cercetare, editia I, Univ. din Craiova, 2016;

Plachete si diplome pentru rezultatele deosebite obtinute in activitatea de cercetare stiingifica pe
parculul anilor 2015 si 2016 — Gala excelentei in cercetare, editia II, Univeristatea din Craiova,
2017;

Titlul MAN of the YEAR-1996, decernat de American Biographical Institute - North Carolina -
U.S.A;

Biografia inclusa in Fifth Edition of International Directory of Distinguished Leadership, 1994,
sub egida American Biographical Institute;

Biografia inclusa in "2000 OUTSTANDING INTELLECTUALS of the 20™ CENTURY", sub egida
International Biographical Center Cambrige England;

Biografia inclusa in WHO'S WHO 1in stiinta si tehnica romaneascd, publicatd de Editura Tehnica,
Bucuresti, in editiile 1996, 2002, 2011.

Prof. univ.dr. ing. Romulus LUNGU
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LISTA DE LUCRARI

TRATATE SI MONOGRAFII/CAPITOLE IN CARTI

Belea, C., Lungu, R., Cismaru, C. Sisteme giroscopice si aplicatiile lor. Editura Scrisul Romanesc, Craiova, 1986, 451
pag.

Nicolae, D., Lungu, R., Cismaru, C. Masurarea parametrilor fluidelor - echipamente si sisteme. Editura Scrisul
Roménesc, Craiova, 1986, 365 pag.

Aron, 1., Lungu, R., Cismaru, C. Sisteme de navigatie aerospatiala. Editura Scrisul Roméanesc, Craiova, 1989, 548 pag.
Aron, 1., Lungu, R. Automate de stabilizare si dirijare. Editura Militara, Bucuresti, 1991, 288 pag.

Aron, 1., Lungu, R. Automatica girostabilizatoarelor. Editura Enciclopedica, Bucuresti, 1994, 248 pag.

Lungu, R. Echipamente si sisteme giroscopice. Editura Universitaria, Craiova, 1997, 328pag. (Premiul "A.Vlaicu" al
Academiei Roméne)

Lungu, R. Automatizarea aparatelor de zbor, Editura Universitaria, Craiova, 2000, 322 pag.

Lungu, R. Sisteme de dirijare aerospatiala. Editura Sitech, Craiova, 2002, 358 pag.

Lungu, R., Tudosie, Al., Dinca, L. Mecanica fluidelor si termodinamica tehnica. Editura Sitech, Craiova, 2004, 476 pag.
Lungu, R., Grigorie, L. Traductoare accelerometrice si girometrice. Editura Sitech, Craiova, 2005, 206 pag.

Lungu, M., Lungu R. Estimarea starii aparatelor de zbor. Editura Sitech, Craiova, 2014, 290 pag., ISBN: 978-606-11-
3699-5.

Lungu, R., Lungu M. Controlul automat al aeronavelor la aterizare. Editura Sitech, Craiova, 2015, 398 pag., ISBN:
978-606-11-4341-2.

Lungu, R., Sepcu, L., Lungu, M. Dinamica si controlul zborului micro-vehiculelor aeriene. Editura Sitech, Craiova,
2016, 238 pag., ISBN: 978-606-11-5103-5.

Lungu, R., Lungu, M. Adircraft Landing Control Using the H-inf Control and the Dynamic Inversion Technique. Capitol
in cartea ,,Automation and Control Trends”, ISBN 978-953-51-2671-3 (editori: Pedro Ponce, Arturo Molina Gutierrez,
Luis M. Ibarra). Editura Intech, 2016, pag. 101-120.

. Lungu, R., lIoan, M., Lungu, M. Controlul giroscopic al atitudinii satelitilor. Editura Sitech, Craiova, 2017, 260 pag.,

ISBN: 978-606-11-6108-9.

Lungu, R., Butu, A. Dinamica si controlul vehiculelor spatiale. Editura Sitech, Craiova, 2022, 308 pag., ISBN: 978-
606-11-8010-3.

Lungu, R., Efrim, C., Lungu, M. Actuatoare giroscopice. Editura Sitech, Craiova, 2024, 374 pag., ISBN: 978-606-11-
8568-9.

INDRUMARE DE LABORATOR

Nicolae, D., Lungu, R., Bobasu E. Echipamente hidraulice si pneumatice, 121 pag., Reprografia Universitatii din
Craiova, 1984.

Lungu, R., Dinca L. Echipamente si sisteme hidropneumatice de bord, 81 pag., Reprografia Universitatii din
Craiova, 2001.

Lungu, R., Corcau, J. Instalatii electrice de bord — Lucrari practice, 165 pag, Editura Sitech, Craiova 2007.

Lungu, M., Lungu R. Sisteme de conducere a zborului — Lucrari practice de laborator, Editura Sitech, 130 pag.,
ISBN: 978-606-530-668-2, Craiova 2010.

Lungu, R., Dinca L., Corcau, J. Echipamente §i sisteme hidropneumatice de comanda pentru aeronave — Indrumar de
laborator, 224 pag., Editura Universitaria, 2013.

Lungu, M., Lungu, R. Estimarea starii aparatelor de zbor — Lucrari practice de laborator, Editura Sitech, 160 pag.,
ISBN: 978-606-11-4151-7, Craiova, 2014.

ARTICOLE PUBLICATE iN REVISTE DE SPECIALITATE

Lungu, R., Lungu, D. A4 method of non — liniarities synthesis (O metoda de sinteza a neliniaritatilor).
Rev .Electrotehnica, Electronica, Automatica (EEA), nr.7,1982, pag. 269-272. Indexat in baze de date: Inspec.
Lungu, R. Nonlinear dynamic processes of the relay and glinding types (Procese dinamice neliniare de tip releu si
alunecatoare). Rev. EEA, nr.8, 1992, pag.241-244. Indexat in baze de date: Inspec.

Lungu, R., Preotu, O. Un studiu asupra giroscoapelor acordate dinamic §i vibratoare. Rev. Analele Univ. din Oradea,
1992, pag. 185 - 188.

Lungu, R. Girostabilizatoare de forti monoaxiale cu stabilizare indirectd. Rev. Analele Univ. din Oradea, 1992, pag.
237-242.

Lungu, R. SCL - program de simulare a circuitelor logice. Rev. Analele Univ. din Oradea, 1992, pag. 228 - 232.
Aron, 1., Lungu, R. Familii de caracteristici pentru un sistem neliniar cu histerezis. Rev. Academiei Tehnice Militare
nr.1, 1993, pag. 53-59.

Lungu, R. The optimal synthesis of the power gyrostabilisers in random disturbances conditions (Sinteza optimala a
girostabilizatoarelor de forta in conditii de perturbatii aleatoare). Rev. EEA nr. 1,1993, pag. 12-16. Indexat in baze de
date: Inspec.
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27.
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37.

38.

39.

40.

Lungu, R. Dynamics of the monoaxial force gyrostabilizers with astatically rapid gyroscopes placed on a mobile base
(Dinamica girostabilizatoarelor de fortd monoaxiale cu giroscoape astatic rapide, amplasate pe baza mobild). Rev.
EEA, nr.2,1993, pag. 24-27. Indexat in baze de date: Inspec.

Lungu, R. Girostabilizatoare de forti monoaxiale cu giroscoape integratoare. Rev. Constructia de masini, nr. 6, 1993,
pag. 1-5.

Lungu, R. The frequency synthesis of the monoaxial force gyrostabilizers with integrating gyroscopes (Sinteza in
frecventd a girostabilizatoarelor de fortd monoaxiale cu giroscoape integratoare). Rev. EEA, nr.6,1993,pag. 15-19.
Indexat in baze de date: Inspec.

Lungu, R. Sinteza optimala a stabilizatoarelor giroscopice in conditii de perturbatii deterministe. Rev. Constructia
de magini, nr. 4 — 5, 1993, pag. 95 - 108.

Lungu, R. Sinteza in frecventi a girostabilizatoarelor de forti monoaxiale cu giroscoape astatic rapide. Rev.
Constructia de masini, nr. 4 — 5, 1993, pag. 1 - 7.

Aron, 1., Lungu, R. Analiza regimurilor dinamice din doud sisteme neliniare. Rev. Academiei Tehnice Militare, nr. 2,
1993, pag. 159 - 163.

Lungu, R. An Aerodynamic Navigation System Computing Errors. Rev. Annals of the University of Craiova -
Electrical and Control System Series, Nr. 17,1993, pag. 93-96.

Lungu, R. Modelarea matematicd, analiza si sinteza unor sisteme neconventionale de stabilizare mono si biaxiald a
platformelor giroscopice. Rev. Constructia de masini, nr. 5 — 6, 1994, pag. 58 - 62.

Aron, 1., Lungu, R. Sinteza statistica a girostabilizatoarelor. Rev. Constructia de magini, nr. 5 — 6, 1994, pag. 90 - 94.
Lungu, R. Girosisteme monoaxiale neliniare. Rev. Constructia de magini, nr. 11 — 12, 1994, pag. 46 - 49.

Lungu, R. Biaxis guidance gyroscopic head with the precession axis of the gyroscopes orthogonally (Cap giroscopic
de dirijare biaxial, cu axele de precesie ale giroscoapelor ortogonale). Rev. EEA, nr.7,1994, pag. 27-31. Indexat in
baze de date: Inspec.

Lungu, R. Biaxis guidance gyroscopic head with differentiating gyroscopes (Cap giroscopic de dirijare biaxial, cu
giroscoape diferentiatoare). Rev. EEA, nr.3-4, 1994, pag. 38-43. Indexat in baze de date Inspec.

Lungu, R. Periodic regimes in monoaxis gyrosystems with couplings of luft type (Regimuri periodice in girosistemele
monoaxiale cu cuplaje de tip luft). Rev. EEA, nr. 1,1994, pag.31-34. Indexat in baze de date: Inspec.

Lungu, R. Modele neliniare ale cuplajelor pasive ale girostabilizatoarelor. Rev. Analele Universitatii din Oradea.
Fascicola Electrotehnica, pag. 362 - 369, 1994.

Lungu, R. Calculul erorilor unui sistem complex de navigatie Radio - Doppler Aerodinamic. Rev. Constructia de
masini, nr. 12,1995, pag. 3-5.

Lungu, R. Influenta cuplajelor ortogonale pasive asupra migcdrii sistemelor giroscopice pentru orientare §i
stabilizare. Rev. Academiei Tehnice Militare, nr. 1, 1995, pag. 78 - 83.

Lungu, R., Stoenescu, E. Biased Relay. Rev. Annals of the University of Craiova - Electrical and Control System
Series, Nr. 19,1995, pag. 21-25.

Lungu, R. Girosisteme monoaxiale cu frecare uscatd si parte liniard nefiltrantd. Rev. EEA, nr. 7-8, 1995, pag. 20-24.
Lungu, R. Regimuri nesimetrice si stabilitatea girostabilizatoarelor cu cuplaje elastice neliniare. Rev. EEA, nr. 5 - 6,
1995, pag. 40 - 43.

Lungu, R. Calculul parametrilor autooscilatiilor din girosistemele monoaxiale in regim de orientare. Rev. EEA, nr. 5
-6, 1995, pag. 48 -52.
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Agency) - 2012 — 2015. Coordonator UCV — Craiova. Functia: Membru cheie (Membru in colectivul de cercetare).
COMISIS - Computational methods in scientific investigation of space. Programul de Cercetare-Dezvoltare-Inovare-
Tehnologie Spatiala si Cercetare Avansata — STAR 1n colaborare cu ESA (European Space Agency) — 2013-2016.
Coordonator: Universitatea de Vest, Timisoara. Functia: Membru in colectivul de cercetare.

Arhitecturi moderne pentru controlul aterizarii aeronavelor. Programul PN II — Tinere Echipe — 2015-2017.
Coordonator: Universitatea din Craiova. Valoare contract: 521.695.000 RON. Sursa de finantare: UEFISCDI (Unitatea
Executivd pentru Finantarea Invatiméntului Superior, a Cerce-tarii, Dezvoltarii si Inovirii). Functia: Membru in
colectivul de cercetare.

Sisteme integrate de navigatie INS/GPS de inalta precizie si cost redus, bazate pe algoritmi inteligenti de fuziune
a datelor. Programul PN II — Tinere Echipe — 2015-2017. Coordonator: Universitatea din Craiova. Valoare contract:
550.000.000 RON. Sursa de finantare: UEFISCDI (Unitatea Executiva pentru Finantarea Invatimantului Superior, a
Cercetarii, Dezvoltarii si Inovérii). Functia: Membru in colectivul de cercetare.

Neural network based hardware platform for sub-orbital and orbital space vehicles. Program PN III — 2017-2018.
Proiect experimental demonstrativ. Valoare contract: 475.000 Ron. Sursa de finantare: UEFISCDI (Unitatea Executiva
pentru Finantarea Invatamantului Superior, a Cercetirii, Dezvoltarii si Inovarii). Functia: Director de proiect
COMASS - Computational Methods in Astrophysics and Space Sciences. Programul de Cercetare-Dezvoltare-
Inovare-Tehnologie Spatiala si Cercetare Avansata — STAR in colaborare cu ESA (European Space Agency) — 2017-
2018. Coordonator: Universitatea de Vest, Timisoara. Director de proiect: Prof. dr. Vulcanov Dumitru. Valoare contract:
693.898 RON. Sursa de finantare: Ministerul Cercetarii si Inovarii si ESA. Functia: Membru in colectivul de
cercetare

Tehnologii emergente pentru contracararea efectelor induse de curgerile turbulente ale mediilor fluide
(CONTUR). Program PN III — 2018-2020. Proiecte complexe realizate in consortii CDI (PCCDI). Coordonator:
Institutul de Stiinte Spatiale - Filiala INFLPR. Director de proiect: Fiz. dr. Aurelian Radu. Valoare contract: 4.061.008
RON. Sursa de finantare: UEFISCDI. Functia: Responsabil partener (UCV) proiect complex.

Platforma software si hardware bazata pe controlul de tip backstepping si sistem de navigatie inertiala de tip
strap-down pentru vehicule spatiale. Proiect experimental demonstrativ, nr. 665PED/2022 (21/06/2022 - 20/06/2022).
Coordonator: Universitatea din Craiova. Director de proiect: Conf. Dr. ing. Mihai Lungu. Sursa de finantare: UEFISCDI.
Valoare contract: 598.795 lei.



