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Octavian GRIGORE-MULER
Numar imobil, nume strada, cod postal, localitate, tara (rubrica facultativa, vezi instructiunile)
Mobil:

Roména

Masculin

Din 2009 pana in prezent
Profesor universitar
Activitate didactica de predare cursuri la disciplinele: Sisteme electroenergetice de bord, Actionari si

instalatii electrice de bord, Sisteme energetice spatiale, Pilotarea si dirjjarea avioanelor féréa pilot,
Inteligenta artificialé in aviatie, Echipamente de bord si navigatie aeriand, Electrical power systems.

Coordonatorul laboratorului de Echipamente si instalatii in aviatie.

Indrumare de proiecte de diploma si teze de masterat ale studentilor Facultiti de inginerie
aerospatiala; organizarea si coordonarea cercetérii stiintifice a studentilor in domeniul echipamentelor
si instalatiilor de la bordul aeronavelor, sistemelor de conducere al aeronavei si sisteme de urmarire.
Participa la comisii examene de diploma si dizertatie

Participa la consilii si comisii in interesul sistemului educativ universitar; activititi de evaluare;
consultatji, indrumarea cercurilor stiintifice studentesti; organizarea sesiunilor de comunicari stiinfifice si
simpozioane; indrumarea studentilor in cariera; editare de cursuri, monografii si tratate de specialitate.

Participare ca conducator si cercetator la granturi de cercetare stiintifica.

Universitatea “POLITEHNICA” din Bucuresti, Facultatea de Inginerie Aerospatiala

Str. Polizu Nr. 1-7, Sector 1, Bucuresti, Roméania

Universitatea “POLITEHNICA” din Bucuresti este una dintre cele mai mari i mai importante
universitati tehnice din Romania. Principala activitate a Facultatii de Inginerie Aerospaijala este in

domeniul educatiei. De asemenea, este implicatd in domeniul cercetarii tehnico-stiintifice, participand
la multe granturi de cercetare nationale si internationale cu rezultate spectaculoase.

Din 2002 péana in 2009
Conferentiar universitar

Activitate didacticd de predare cursuri la disciplinele: Metode moderne de diagnoza a echipamentelor
de bord, Actiondri si instalatii electrice de bord, Sisteme energetice spatiale, Sisteme complexe de
navigatie aeriand, Echipamente de bord si navigatie aeriand.

Coordonatorul laboratorului de Echipamente si instalatii in aviatie.

Indrumare de proiecte de diploma, teze de masterat si participare la comisii examene de diploma si
dizertatie, indrumarea studentilor in carierd; editare de cursuri, monografii si tratate de specialitate.

Conducere proiecte de cercetare in domeniul sistemelor de conducere al aeronavei, sisteme de
urmarire si echipamentelor si instalatiilor de la bordul aeronavelor
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Universitatea “POLITEHNICA” din Bucuresti, Facultatea de Inginerie Aerospatjala
Str. Polizu Nr. 1-7, Sector 1, Bucuresti, Roméania

Universitatea “POLITEHNICA” din Bucuresti este una dintre cele mai mari si mai importante
universitati tehnice din Romania. Principala activitate a Facultd{ii de Inginerie Aerospatiala este in
domeniul educatiei. De asemenea, este implicata in domeniul cercetarii tehnico-stiintifice, participand
la multe granturi de cercetare nationale si internationale cu rezultate spectaculoase.

Din 1997 pana in 2002
Lector universitar

Activitate didactica de predare cursuri, seminar, laborator si proiect la disciplinele: Metode moderne de
diagnozd a echipamentelor de bord, Actiondri si instalatii electrice de bord, Sisteme energetice
spatiale, Sisteme complexe de navigatie aeriand, Echipamente de bord si navigatie aeriand.

Coordonatorul laboratorului de Echipamente si instalatii in aviatie.
Participa la comisii examene de diploma si dizertatie.

Conducere proiecte de cercetare in domeniul sistemelor de conducere al aeronavei, sisteme de
urmarire $i echipamentelor si instalatjilor de la bordul aeronavelor.

Coordonare a laboratoarelor de specialitate.

Universitatea “POLITEHNICA” din Bucuresti, Facultatea de Inginerie Aerospatjala
Str. Polizu Nr. 1-7, Sector 1, Bucuresti, Roméania

Universitatea “POLITEHNICA” din Bucuresti este una dintre cele mai mari si mai importante
universitati tehnice din Roménia. Principala activitate a Facultétii de Inginerie Aerospatiala este in
domeniul educatiei. De asemenea, este implicatd in domeniul cercetarii tehnico-stiintifice, participand
la multe granturi de cercetare nationale si internationale cu rezultate spectaculoase.

Din 1993 péna in 1997

Diferite pozitii in serviciul operativ al Serviciului de Informatii Externe. Am trecut in rezerva in 1997 cu
gradul de Maior si o pozitie echivalentd de cercetétor stiintific.

Activitati specifice in serviciul operativ al Serviciului de Informatii Externe.

Serviciului de Informatii Externe
Sos. Bucuresti-Ploiesti Nr. 280-282, Sector 1, Bucuresti, Romania

Parte integranta a sistemului national de securitate.

Din 1990 pana in 1993
Inginer cercetator

Participare la diferite proiecte de cercetare si dezvoltare in domeniul telecomunicatjilor, cel mai
important find Proiectarea unui echipament complex Hi-Fi pentru transmisii semnale radio.

Seful colectivului CAD-CAM.

S.C. Procetel S.A.
Calea Rahovei Nr. 266-268, Sector 5, Bucuresti, Romania

Domeniul principal de activitate: proiectarea si dezvoltarea echipamentelor de telecomunicatii.

Din 1988 pana in 1990
Inginer stagiar
Din 1988 pana in 1989 am facut parte din colectivul pentru realizarea prototipului avionului IAR 825.

Din 1989 pana in 1990 am facut parte din colectivul de proiectare si dezvoltare a sistemului de
navigatie si lupta a elicopterului IAR 330 Puma.

S.C. IAR S.A. Brasov
Str. Aeroportului Nr. 1, Ghimbav, jud. Bragsov, Romania

Domeniul principal de activitate: producerea structurilor aeronautice si a retelelor electrice.

3.02.2004 - 5.02.2004
Atestat Auditor Intern, Universitatea POLITEHNICA din Bucuresti, Romania.
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1.06.2002 — 30.06.2002
Profesor invitat

Universite de Science et Technologies de Lille, Laboratoire d'Automatique et d'Informatique
Industrielle de Lille, Franta.

Universitar
Din 1990 pana in 1996

Doctor Inginer in Inginerie Aerospatiald

Sistemul de control al aeronavei, Sisteme de urmarire, Sistemele si Echipamentele electrice ale
aeronavei.

Universitatea “POLITEHNICA” din Bucuresti, Facultatea de Inginerie Aerospatiald, Roménia
Universitar

Din 1983 pana in 1988
Inginer de aviatie/Diploma de inginer

Inginer in Instalatii si Echipamente de Bord — automatizarea instalatiilor de bord, echipamentul electric
si electronic al avionului, pilotul automat si sistemele de navigatie, sistemele de oxigen si sistemele
hidraulice, sistemele pentru intretinerea vietii la bordul aeronavelor, etc.

Competente in domeniul proiectarii si cercetérii stiintifice si lucrari de laborator.

Institutul “POLITEHNIC” din Bucuresti, Facultatea de Aeronave, Bucuresti, Roméania
Universitar

Din 1978 péna in 1982
Bacalaureat

Cunostinte de cultura generala
Liceul "Nicolae Balcescu” Bucuresti, Roméania

Tnvatamant preuniversitar

Roména
intelegere Vorbire Scriere
Ascultare Citire Participare la Discurs oral Exprimare scrisa
conversatie
C1 C1 C1 C1 C1
B2 A2 A2 A2 A2

(*) Nivelul Cadrului European Comun de Referinta Pentru Limbi Straine

Activitatea de cadru didactic mi-a oferit posibilitatea sa cunosc un numar mare de persoane diferite,
cu care a trebuit sa socializez si sa colaborez in vederea obtinerii unui rezultat final bun. Astfel mi-am
perfectionat abilitdtile de comunicare, de intelegere a psihologiei umane in general, si totodata mi-au
dezvoltat spiritul de echipa.
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Competente si aptitudini
organizatorice

Competente si aptitudini tehnice

Competente si aptitudini de utilizare
a calculatorului

Competente si aptitudini artistice

Permis de conducere

Informatii suplimentare
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19.09.2025

Experienta profesionald acumulata pe parcursul anilor de activitate atat in invatdmantul superior, cat si
in productie, cercetare si in special in serviciul de informatii m-au ajutat sa-mi organizez mai bine
activitatea si sa-mi pun in valoare aptitudinile. Astfel mi-am dezvoltat si perfectionat abilitatile si
competentele de organizare, coordonare si aptitudini manageriale manifestate cu ocazia numirii ca gef
al colectivului CAD-CAM, dar si director a diferitelor granturi nationale.

Experienta in conducerea proiectelor de cercetare si a echipelor aferente, conducand mai mult de 10
ani proiecte de cercetare in domeniul echipamentelor si instalatiilor de la bordul aeronavelor).

Experienta Tn conducerea manifestérilor stiintifice internationale:

— cu-chairman la Sectia Control System | a Conferintei World Multiconference on Systemics,
Cybernetics and Informatics (SCI 2001), Orlando USA , 22 - 25 July 2001;

— co-chairman la Sectia Other A. |. Topics a Conferintei Third European Conference on Intelligent
Systems and Technologies (ECIT 2004), lasi ROMANIA , 21 - 23 July, 2004.

Educator experimentat (vechime mai mare de 20 ani in universitate).

Vaste cunostinte si experienta ridicata in proiectarea echipamentului electric al aeronavei.
Peste 25 ani de experienta in proiectare si realizarea a neuro controllerelor si a sistemelor de control
fuzzy.

Activitati stiintifice
1 brevet de inventie;
Lucrari publicate, in total, 69, respectiv :

- 9 cursuri, monografii si tratate;

- 28 articole;

- 32 comunicari stiintifice in tara si strainatate;

- 51 citéri in reviste internationale si in volumele unor manifestari stiintifice internationale;
- 27 contracte de cercetare stiintifica.

Participari la manifestari stiintifice de specialitate (congrese si conferinte)
Comunicari stiintifice publicate si prezentate 32;

-Intara, 22;

- In strainatate, 10.

Activitati de cercetare fundamentala si aplicata

Contracte de cercetare: 27 (4 internationale);

- Program de cercetare internationald ESA/4000122394/17/NL/Cbifhh, Neural Network for Visual
Navigation, 1 proiect;

- Program de cercetare international Seventh Framework Programme, Research for the benefit of
SMEs “ENRSYS’, 1 proiect;

- Program de cercetare international “BRANCUSI”, 1 proiect;
- In programele romanesti de cercetare, 23 proiecte.

Apartenenta la asociatii si societati cu caracter stiintific
- din 2003, membru al G.A.M.M. (Gesellschaft fiir Angewandte Mathematik und Mechanik e.V.).

Cursuri noi in invatamantul universitar
- Electrical Power Systems;

- Sisteme electroenergetice de bord;

- Actionari si instalatji electrice de bord.

Cursuri noi in invatamantul postuniversitar de master
- Inteligenta artificiala in aviatie;

- Sisteme energetice spatiale;

- Pilotarea si dirijarea avioanelor fara pilot.

Programator experimentat in Matlab.
Utilizator al facilitatilor Windows si al pachetului MS Office.
Programator experimentat in Orcad Redac.

Pasionat de zborul cu motor, literatura;
Cunoscator al pianului clasic, nivel mediu.
B

La cerere
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1° Teza de doctorat

Al.

Octavian
Grigore

LISTA DE LUCRARI

GRIGORE-MULER Octavian

Stabilitatea si Controlul Sistemelor Dinamice cu Incertitudini, U.P.B., 1996.

2° Carti/cursuri publicate in edituri recunoscute, indrumare publicate, capitole publicate in
volume colective, capitole teoretice redactate, sisteme de laborator functionale etc. (B), dupa
caz, prin care se aduc contributii la dezvoltarea activitatilor didactice/profesionale

B1.

B 2.

B 3.

B 4.

BS.

B 6.

B7.

B 8.

B9.

Octavian

Aircraft electrical power system. Analysis and design, Ed. Matrix Rom,

Grigore-Miiler ISBN: 978-606-25-0647-6, 553 pagini, 2021 (Cod CNCSIS 39).

Octavian
Grigore
Octavian
Grigore
Octavian
Grigore
Octavian
Grigore
Octavian
Grigore

Octavian

Aparate si echipamente de la bordul aeronavelor, Ed. PRINTECH, ISBN:
973-652-173-7, 189 pagini, 2000.

Sisteme electroenergetice de bord, Ed. PRINTECH, ISBN: 973-652-057-9,
141 pagini, 2000.

Sisteme si echipamente de bord, Ed. PRINTECH, ISBN: 973-652-198-2, 221
pagini, 2000.

Retele electrice de bord, Ed. PRINTECH, ISBN: 973-652-199-0, 254 pagini,
2000.

Dispozitive semiconductoare si dispozitive piezoelectrice folosite in
echipamente electronice moderne, Ed. Matrix Rom, ISBN: 973-685-810-3,
180 pagini, 2004 (Cod CNCSIS 39).

Instalatia electrica a aeronavei, Ed. Universitatii Roméano-Britanice, ISBN:

Grigore-Miiler 978-973-88728-3-7, 258 pagini, 2008 (Cod CNCSIS 222).

Octavian

Instalatii si echipamente de bord, Ed. Universitatii Roméano-Britanice, ISBN:

Grigore-Miiler 978-973-88728-2-0, 176 pagini, 2008 (Cod CNCSIS 222).

Octavian
Grigore

Echipamente de Bord si Navigatie Aeriana, Ed. PRINTECH, ISBN: 973-
652-398-5, 221 pagini, 2001.

3° Articole/studii publicate: a) in reviste de specialitate de circulatie internationala recunoscute
cotate ISI sau indexate in baze de date internationale specifice domeniului, care fac un proces
de selectie a revistelor pe baza unor criterii de performanta; b) in alte reviste din tara
recunoscute C.N.C.S.L.S. (O).
Articole/studii publicate in volumele unor manifestiri stiintifice: a) internationale
recunoscute (cu ISSN sau ISBN) din tara si din strainatate si b) nationale, cotate ISI sau
indexate in baze de date internationale (C).

Cl.

C2.

Octavian Grigore-Miiler, An Analysis of a Complete Aircraft Electrical
Power System Simulation Based on a Constant Speed Constant Frequency

[ISI-Wos-1] Configuration,  Aerospace, Ed. MDPI, vol. 11, nr. 10,
https://doi.org/10.3390/aerospacel 1100860, ISSN: 2226-4310, 2024.

(WOS: 001340832000001) (JIF=2.2) Q2
[ISI-Wo0S-1] Octavian Grigore-Miiler, Modeling and simulation of an aircraft electrical
[4 citari power system, Revue Roumaine des Sciences Techniques, serie

1



C3.

C4.

Cs.

Co.

[1 citare ISI-
WoS]

Cit.1.

Cit.2.

Cit.3.

Cit.4.
[ISI-WoS]

2024

2024

2023

2023

[1SI-WoS-2]

[1SI-WoS-3]

[2 citari ISI-
WoS]

Cit.5.
[ISI-WoS]

Cit.6.
[ISI-WoS]

2020

2021

[1SI-Wo0S-4]

[1 citare ISI-
WoS]

Cit.7.
[ISI-WoS]

2019

[1SI-WoS-5]

[3 citari ISI-
WoS]

Cit.8.
[1SI-WoS]

2012

Electrotechnique et Energetique, Ed. Academiei Romane, vol. 68, nr. 2,
April-June, https://doi.org/10.59277/RRST-EE.2023.68.2.18 , ISSN: 0035-
4066, pp.224 — 231, 2023. (WOS: 001026628400018) (JIF=1)

System and method for detecting the timing of electromechanical control of the aircraft
power supply system, 2024 8th International Conference on Electrical, Mechanical and
Computer Engineering (ICEMCE), Xi’an, China, 25-27 October 2024, doi:
10.1109/ICEMCE64157.2024.10862550

Research and Design of Chinese Oral Learning System Based on Speech Recognition,
2024 Second International Conference on Data Science and Information System (ICDSIS),
Hassan, India, 2024, pp. 1-5, doi: 10.1109/ICDSIS61070.2024.10594013

Research on Network Reliability and Fault Reconstruction Algorithm of Aircraft Power
Distribution System, 3™ International Conference on Smart Generation Computing,
Communication and  Networking  (SMART GENCON), Dec. 29-31,
DOI:10.1109/SMARTGENCONG60755.2023.10442473, India, 2023

Learning control for trajectory tracking of nonlinear inertia wheel inverted pendulum,
Revue Roumaine des Sciences Techniques,-Serie Electrotechnique et Energetique, Ed.
Academiei Romane, Volume: 68, Issue: 4, Published: 23.12.2023, pp.: 424-430, ISSN:
0035-4066, https://doi.org/10.59277/RRST-EE.2023.4.17, 2023.
(WO0S:001126122100002)

Octavian Grigore-Miiler, Modeling of an aircraft constant speed drive,
Revue Roumaine des Sciences Techniques, serie Electrotechnique et
Energetique, Ed. Academiei Romane, vol. 67, nr. 4, Octombre-December,
ISSN: 0035-4066, pp.487 — 492, 2022. (WOS: 000932012700020)
(JIF=0.7)

Janel Arhip, Adrian Borlan, Octavian Grigore-Miiler, /Image processing
for acquiring target coordinates with a platform, Revue Roumaine des
Sciences Techniques, serie Electrotechnique et Energetique, Ed. Academiei
Romane, vol. 55, nr. 4, Octombre-December, ISSN: 0035-4066, pp.426 —
435,2010. (WOS:000286710100010) (JIF=0.057)

Automated Portable Biochemistry Analyzer Based On Image Acquisition, Revue
Roumaine des Sciences Techniques,-Serie Electrotechnique et Energetique, Ed. Academiei
Romane, Volume: 65, Issue: 3-4, Published: Jul-Dec 2020, pp.: 271-276, ISSN: 0035-
40606, 2020. (WOS:000608261900019)

Digital disruptive innovation effects in the manufacturing industry, Revue Roumaine des
Sciences Techniques,-Serie Electrotechnique et Energetique, Ed. Academiei Romane,
Volume: 66, Issue: 1, Published: Jan-Mar 2021, pp.: 41-46 , ISSN: 0035-4066, 2021.
(WOS:000645139100007)

Octavian Grigore-Miiler, Mihai-Alexandru Barbelian, Artificial
Intelligence Automatic Flight Control System with Gain Scheduling, Revue
Roumaine des Sciences Techniques, serie Electrotechnique et Energetique,
Ed. Academiei Romane, vol. XX, nr. 1, Janvier-Mars, ISSN: 0035-4066,

pp.105 — 115, 2009. (WOS:00026450300001 1) (JIF=0.01)
Gain-scheduled proportional integral derivative control of taxi model of unmanned aerial
vehicles, Revue Roumaine des Sciences Techniques, serie Electrotechnique et Energetique,
Ed. Academiei Romane, vol. 64, pp. 75 — 80, ISSN: 0035-4066, 2019.
(WOS:000464302300013)

Octavian Grigore-Miiler, 4 Neural Controller for on Board Tracking
Platform, Revue Roumaine des Science Techniques, serie Electrotechnique
et Energetique, Ed. Academiei Romane, vol. XX, nr. 2, April-June, ISSN:

0035-4066, pp.261 — 271, 2009. (WOS:000268087200010) (JIF=0.01)
Comparison among computational intelligence methods for engine knock detection. Part
2, Revue Roumaine des Sciences Techniques, serie Electrotechnique et Energetique, Ed.
Academiei Romane, vol. 57, nr. 1, pp. 80 — 89, ISSN: 0035-4066, 2012.
(W0S:000303096800009)
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C17.

C8.

Co.

C 10.

C11.

C12.

C13.

C 14.

C1s.

C 16.

C17.

Cit.9.
[ISI-WoS] A

Cit.10.
[SI-wos] 201°

[Inspec]

[Inspec]

[Inspec]

[Inspec]

[Inspec]

[Inspec]

[1SI-WoS]

[Inspec]

[Inspec]

[CNCSIS]

[CNCSIS D]

Online Neural Network Adaptive Control of a Class of Nonlinear Systems Using Fuzzy
Inference Reasoning, Revue Roumaine des Sciences Techniques, serie Electrotechnique et
Energetique, Ed. Academiei Romane, vol. 59, nr. 4, October-December, pp. 401 — 410,
ISSN: 0035-4066, 2014. (WOS:000346950200007)

Gain-scheduled proportional integral derivative control of taxi model of unmanned aerial
vehicles, Revue Roumaine des Sciences Techniques, serie Electrotechnique et Energetique,
Ed. Academiei Romane, vol. 64, pp. 75 — 80, ISSN: 0035-4066, 2019.
(W0OS:000464302300013)

Ovidiu Grigore, Adriana Florescu, Octavian Grigore, Constantin Radoi,
Computational Inteligence Design of a DC — DC Duty Cycle Compensation
Controller, Revue Roumaine des Sciences Techniques, serie
Electrotechnique et Energetique, Ed. Academiei Romane, vol. 45, nr. 1,
Janvier-Mars, pp. 103 — 116, ISSN: 0035-4066, 2000.

Octavian Grigore, An Incremental Motion Tracking Controller for On
Board Directly Platform, Revue Roumaine des Sciences Techniques, serie
Electrotechnique et Energetique, Ed. Academiei Romane, vol. 45, nr. 3,
Juillet-Septembre, ISSN: 0035-4066, pp. 475 — 485, 2000.

Ovidiu Grigore, Octavian Grigore, A neural controller for a missile
tracking system, Electrotehnica, Electronica, Automatica, Ed. ICPE, vol.
48, nr. 5-6, Mai-lunie, ISSN: 0376-4745, pp. 26 — 29, 2000.

Ovidiu Grigore, Octavian Grigore, Syntactical Clustering Using Genetic
Algoritms, Revue Roumaine des Sciences Techniques, serie
Electrotechnique et Energetique, Ed. Academiei Romane, vol. 45, nr. 1,
Janvier-Mars, ISSN: 0035-4066, pp. 117 — 125, 2000.

Octavian Grigore, Ovidiu Grigore, Improved Air-to-air Missile Control
via Predictive Techniques, Revue Roumaine des Sciences Techniques, serie
Electrotechnique et Energetique, Ed. Academiei Romane, vol. 45, nr. 1,
Janvier-Mars, ISSN: 0035-4066, pp. 127 — 133, 2000.

Octavian Grigore, Ovidiu Grigore, Some Considerations on the Control
Robustness of a Fighter Aircraft, Revue Roumaine des Sciences
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